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Метод нелінійної корекції перехідного процесу системи автоматичного наведення у режимі перекидання.
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	Запропонований та детально розглянутий алгоритм роботи системи автоматичного наведення оптико – електронного вимірювального пристрою (ВП) з нелінійним коректуючим пристроєм у режимі перекидання.
	Використання нелінійного коректуючого пристрою дозволяє мінімізувати час перехідного процесу перекидання ВП у заданому напрямі без перерегулювання.
	Побудова алгоритму роботи запропонованого нелінійного коректуючого пристрою передбачає наявність в системі автоматичного наведення високодобротного внутрішнього (швидкісного) контуру, завдяки якому розгін виконуючого пристрою системи і його гальмування забезпечується при максимально можливому прискоренні.
	Момент початку гальмування виконуючого пристрою в режимі перекидання у розглянутій системі визначається поточними значеннями кута неузгодженості і розрахованого упередженого кута вибігу у момент узгодження швидкостей вимірювання відпрацьованого та задаючого впливів системи.
	Розглядаються два способи визначення упередженого кута вибігу, а це означає що є два варіанти побудови нелінійної корекції: у вигляді поточних значень кута неузгодженості системи і його похідної або у вигляді функції поточних значень кута неузгодженості і похідних вхідних та вихідних впливів системи.
	Розглянута структурна схема одного з варіантів побудови системи автоматичного наведення ВП з нелінійним коректуючим пристроєм, а також результати математичного моделювання такої системи на ПК, що підтверджують ефективність запропонованого алгоритму роботи системи.
